Robootika (valikkursus)

Kursuse nimi: Robootika
Nadalatunde: 1

Opetaja: Pentel, Avar
Teemad:

Roboti komponendid, sensorid, aju, mootorid.

Robotite komplekteerimine tihtse skeemi jargi.

Robotite programmeerimine.

Liikumine, keeramine.

Korduvate protseduuride programmeerimine.

Tingimuslik programmeerimine - roboti reageerimimebruskonna infole.
Valgussensori andmete kasutamine. Roboti programmiee, mis ei kuku laua pealt
maha. Roboti programmeerimine, mis jargib mustatoo

Kaugussensori andmete kasutamine. Takistusi ercati programmeerimine.
Objekti poole liikuva roboti programmeerimine. Hensori ja puutesensori info
kasutamine. Roboti t66 alustamine kateplaksu peale.

Robotite Umberkomplekteerimine tlesandest lahtuvalt

Kahe valgussensoriga kiirem joonejargija.

Sumorobotite ehitamine ja programmeerimine.

Etteteadmata kujuga laburinti |&biva roboti loomjag@rogrammeerimine.

Opitulemused:

Opilane omandab parema arusaamise programmeepftigmdistetest ja oskab seda
seostada reaalse eluga. Teab, mida tdhendab gasedlgund robootika kontekstis.
Oskab komplekteerida ja programmeerida LEGO MimistdXT 2.0 roboteid ning
suudab tdlgednada ning muuta teiste loodud progeamm

Hindamine:

Opilased teevad kaasa valiku etteantud projektidest



